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OST - OGOLNA SPECYFIKACJA TECHNICZNA DLA WYMIANY

STOLARKI W BUDYNKU MIESZKALNYM WIELORODZINNYM ,
UL. WIENIECKA 42, 87-800 WLOCLAWEK.

1. WSTEP
1.1. Przedmiot OST.

Przedmiotem OST s3 wymagania i przepisy ogélne dotyczace wykonania i odbioru robét
budowlano - montazowych zwigzanych z realizacja wymiana stolarki w budynku
mieszkalnym wielorodzinnym przy ul. Wienieckiej 42 we Wloclawku.

1.2. Zakres stosowania SST.

Ogolna specyfikacja techniczna (OST) stanowi obowiazujaca podstawe opracowania
szczegotowe] specyfikacji technicznej (SST) stosowanej jako dokument przetargowy i
kontraktowy przy zlecaniu realizacji rob6t budowlano- montazowych wymienionych w pkt.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Zakres ogolny prac do wykonania w obiekcie:
e wymiana stolarki okiennej drewnianej na PCV z zachowaniem istniejacych
podziatow
e montaz okien uchylno- rozwieralnych na $cianie klatki schodowe;j z
zamurowaniem $cian szklanych .

e wymiana drzwi zewnetrznych na drzwi stalowe

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejmujg wymagania ogolne wspdlne dla robot
objetych nizej wymienionymi specyfikacjami:

1. Roboty przygotowawcze kod CPV- 45100000-8
2. Roboty rozbiorkowe kod CPV-45111300-1

Roboty w zakresie usuwania gruzu kod CPV-45111220-6
3. Instalowanie okien kod CPV- 45421132-8

1.4. Okreslenia podstawowe.
Uzyte w OST wymienione ponizej okreslenia nalezy rozumie¢ nastepujaco:

Obiekty budowlane - sg to state i tymczasowe budynki lub budowle (mosty, budowle ziemne,
tunele, drogi, linie kolejowe, sieci energetyczne i telekomunikacyjne, budowle hydrotechniczne,
zbiorniki, wolno stojace instalacje przemystowe lub urzgdzenia techniczne, oczyszczalnie
sciekdw, $ciany oporowe, sieci uzbrojenia terenu, budowle sportowe) stanowigce baze techniczno
- uzytkowsa, wyposazong w instalacje i urzadzenia niezb¢dne do spetnienia przeznaczonych im
funkgji.

Budowa - jest to wykonywanie obiektu budowlanego, a takze jego przebudowa i rozbudowa.




Roboty budowlane - jest to budowa, montaz, remont albo rozbiérka obiektu budowlanego lub
czesci wraz z urzadzeniami reklamowymi, dzietami plastycznymi i innymi urzadzeniami
wplywajacymi na wyglad obiektu.

Projekt - nalezy przez to rozumie¢ projekt indywidualny, typowy lub powtarzalny.

Drogi bez blizszego okreslenia - to drogi, przejazdy Sciezki, przejscia nie bedace drogami
publicznymi znajdujace si¢ na placu budowy lub dojazdy do placu budowy.

Plac budowy - teren, na ktorym sg wykonywane roboty budowlane wymagajace uzyskania
pozwolenia lub czynno$ci pomocnicze albo prace zwigzane z budowa (np. wytwarzanie na
budowie elementéw prefabrykowanych, sktadowanie materiatéw, przedmiotow itp.).

Wilasciwy organ - to organ administracji panstwowej w gminach, miastach i dzielnicach miast
podzielonych na dzielnice.

Inwestor - to jednostka organizacyjna lub osoba upowazniona do wystepowania w imieniu
inwestora.

Mapa - to mapa lub szkic sytuacyjny, wymagany dla danego rodzaju czynnosci lub opracowan.
Plan realizacyjny to: plan usytuowania obiektu budowlanego, sporzadzony w ramach zatozen
techniczno - ekonomicznych inwestycji lub w dokumentacji jednostadiowej dla inwestycji
realizowanych przez jednostki gospodarki uspotecznionej, oraz plan zagospodarowania
dziatki budowlanej, realizowane przez osoby fizyczne i jednostki organizacyjne nie bedace
jednostkami gospodarki uspotecznione;j.

Nadzér techniczny - to osoby petnigce samodzielne funkcje w budownictwie, jak: projektowanie
i sprawdzanie prawidtowosci rozwigzan projektowych; kierowanie robotami budowlanymi lub
wytwarzaniem konstrukcyjnych elementéw budowlanych (np. wykonywanie funkcji kierownika
robot, obiektu,

majstra budowlanego); sprawowanie kontroli i nadzoru nad robotami budowlanymi,
wytwarzaniem konstrukcyjnych elementow budowlanych (np. kontrola techniczna jakos$ci
budowy, obiektu, wytwarzania elementéw budowlanych, techniczny nadzor

inwestorski); sprawdzanie prawidlowosci rozwigzan projektowych lub kontrola techniczna robot i
obiektow budowlanych - wykonywane w ramach organéw administracji panstwowej lub
gospodarczej.

Sprzet zmechanizowany - to maszyny i urzadzenia, takie jak: dzwignice, przenosniki,

betoniarki, przeciggarki wagonowe, ciagniki i inny sprzet o napedzie silnikowym.

Sprzet pomocniczy - to elementy nie stanowigce statego wyposazenia sprzgtu
zmechanizowanego, a niezb¢dne przy wykonywaniu robot budowlanych, takie jak:

zawiesia, uchwyty, bloki przeno$ne, podstawki fadunkowe, pomosty przenosne, wozki

reczne, taczki, narzedzia i urzadzenia pomocnicze.

Wykonawcy, rozumie sie¢ przez to przyjmujgcego zamoOwienie na wykonanie
inwestycji, robot lub remontow;

Zamawiajacym, rozumie si¢ przez to udzielajacego zamowienie wykonawcy;

do obowigzkow zamawiajacego nalezy: przekazanie placu budowy, przekazanie
dokumentacji projektowej oraz zapewnienie nadzoru autorskiego i inwestorskiego.

Dziennik budowy - opatrzony pieczecig Zamawiajgcego zeszyt, z ponumerowanymi

stronami, shuzacy do notowania wydarzen zaistnialych w czasie wykonywania zadania
budowlanego, rejestrowania dokonanych odbioréw robét, przekazywania polecen

i innej korespondenc;ji technicznej pomiedzy Inzynierem, wykonawca i1 projektantem.

Kierownik budowy - osoba wyznaczona przez Wykonawce, upowazniona

do kierowania robotami i do wystepowania w jego imieniu w sprawach realizacji

kontraktu.

Kosztorys ofertowy - wyceniony kosztorys $lepy.

Kosztorys ,,$lepy” - wykaz robot z podaniem ich ilosci (przedmiar) w kolejnosci

technologicznej ich wykonania.

Ksiega obmiaréw - akceptowany przez Inzyniera zeszyt z ponumerowanymi stronami

shluzacy do wpisywania przez Wykonawce obmiaru dokonywanych robot w formie

wyliczen, szkicow i ew. dodatkowych zatacznikoéw. Wpisy w ksiedze obmiarow



podlegajg potwierdzeniu przez Inzyniera.

Materialy - wszelkie tworzywa niezbgdne do wykonania robot, zgodne z dokumentacja
projektowa i specyfikacjami zaakceptowane przez Inzyniera.

Polecenie Inzyniera - wszelkie polecenia przekazane Wykonawcy przez Inzyniera,

w formie pisemnej, dotyczace sposobu realizacji robot lub innych spraw zwigzanych

z prowadzeniem budowy.

Projektant - uprawniona osoba prawna lub fizyczna bedaca autorem dokumentacji
projektowej.

Przedsi¢wzigcie budowlane - kompleksowa realizacja nowego potaczenia drogowego
lub catkowita modernizacja (zmiana parametréw geometrycznych trasy w planie

i przekroju podluznym) istniejacego potaczenia.

Rysunki - czgs¢ dokumentacji projektowej, ktora wskazuje lokalizacjg, charakterystyke
1 wymiary obiektu bedacego przedmiotem robot.

Szerokos¢ catkowita obiektu - odleglos¢ migdzy zewngtrznymi krawedziami konstrukeji
obiektu, mierzona w linii prostopadiej do osi podtuznej, obejmuje catkowita szerokos¢
konstrukcyjng ustroju niosacego.

Zadanie budowlane - cze$¢ przedsiewzigcia budowlanego, stanowigca odrebng catosé
konstrukcyjng  lub  technologiczna, zdolng do samodzielnego  spetnienia
przewidywanych  funkcji techniczno - uzytkowych. Zadanie moze polegaé
na wykonywaniu rob6t zwigzanych z budows, modernizacja, utrzymaniem oraz ochrong
budowli j lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotyczace robot.

Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, OST, SST i poleceniami Inspektora Nadzoru, Inzyniera oraz normami i przepisami w
przedmiotowym zakresie.

1.5.1. Przekazanie placu budowy

Zamawiajacy w terminie okreslonym w dokumentach przetargowych przekaze Wykonawcy plac
budowy wraz z wszystkimi wymaganymi uzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
lokalizacj¢ i wspoirzedne punktow gtownych terenu oraz reperow, dziennik budowy i ksiege
obmiarow robot oraz co najmniej dwa egzemplarze petnej dokumentacji kontraktowe;.

Po przekazaniu placu budowy Wykonawca odtworzy i utrwali punkty gtéwne terenu.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzialnos¢ za ochrong przekazanych mu punktow
pomiarowych do chwili odbioru koncowego robot.

Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawca odtworzy i utrwali na wtasny koszt.

1.5.2. Dokumentacja projektowa

Wykonaweca otrzyma od Zamawiajacego co najmniej dwa egzemplarze dokumentacji projektowej
i SST.

Dokumentacja projektowa bedzie zawiera¢ rysunki, obliczenia i dokumenty, stanowiace
dokument przetargowy.

Wszystkie wykonane roboty i dostarczone materiaty powinny by¢ zgodne z dokumentacja
projektowsg i SST.

1.5.3. Zgodnos$¢ robét z dokumentacja projektowg i SST

Dane okreslone w dokumentacji projektowej i w SST powinny by¢ uwazane za warto$ci
docelowe, od ktorych dopuszczalne sg odchylenia w ramach okreslonego przedziatu tolerancji.



Cechy materiatow i elementéw budowli powinny by¢ jednorodne i wykazywaé bliska zgodno$¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie powinny przekracza¢ dopuszczalnego
przedziatu tolerancji.

Jezeli przedzial tolerancji nie zostat okre§lony w dokumentacji projektowej i/ lub w SST to
nalezy przyjac przecietne tolerancje, akceptowane zwyczajowo dla danego rodzaju robét.

Jezeli zostata okreslona warto$¢ minimalna lub warto§¢ maksymalna tolerancji albo obie te
wartosci, to roboty powinny by¢ prowadzone w taki sposob, aby cechy tych materiatow lub
elementéw budowli nie znajdowaly si¢ w przewazajacej mierze w poblizu warto$ci granicznych.

W przypadku, gdy materialy lub roboty nie sa w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub
SST, ale osiagnieto mozliwa do zaakceptowania jako$¢ elementy budowli, to Inzynier moze
akceptowac takie roboty i zgodzi¢ si¢ na ich pozostawienie, jednak zastosuje odpowiednie
potracenia od ceny kontraktowej, zgodnie z ustaleniami szczegdétowymi kontraktu i/lub SST

W przypadku gdy materiaty lub roboty nie sa w petni zgodne z dokumentacja projektowa lub
SST, i wplynelo to na niezadowalajaca jako$¢ elementu budowli, to takie materiaty i roboty nie
zostang zaakceptowane przez Inzyniera. W takiej sytuacji elementy budowli powinny by¢
niezwlocznie rozebrane i zastapione innymi na koszt Wykonawcy.

1.5.4. Zabezpieczenie placu budowy

Wykonawca jest zobowiazany do utrzymania ruchu publicznego na placu budowy, w sposob
okreslony w SST, w okresie trwania realizacji kontraktu az do zakonczenia i odbioru koncowego
robot.

Przed przystapieniem do robot Wykonawca przedstawi Inzynierowi do zatwierdzenia uzgodniony
z odpowiednim Zarzadem drogi i organem zarzadzajacym ruchem projekt organizacji ruchu i
zabezpieczenia robot w okresie trwania budowy.

W zaleznosci od potrzeb i postepu robot projekt organizacji ruchu powinien by¢ aktualizowany
przez Wykonawce na biezaco.

W czasie wykonywania robot Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obslugiwat wszystkie
tymczasowe urzadzenia zabezpieczajace takie jak: zapory, Swiatta ostrzegawcze, sygnaty itp.,
zapewniajac w ten sposob bezpieczenstwo pojazdow i pieszych.

Wykonawca zapewni stale warunki widocznos$ci w dzien i w nocy tych zapor i znakow, dla
ktoérych jest to nieodzowne ze wzgledow bezpieczenstwa.

Wszystkie znaki, zapory i inne urzadzenia zabezpieczajace powinny by¢ akceptowane przez
Inzyniera.

Fakt przystapienia do robot Wykonawca powinien obwiesci¢ publicznie przed ich rozpoczeciem
W sposdb uzgodniony z Inzynierem oraz przez umieszczenie w miejscach i ilo§ciach okreslonych
przez Inzyniera tablic informacyjnych. Tres¢ tablic informacyjnych powinna by¢ zatwierdzona
przez Inzyniera. Tablice informacyjne beda utrzymywane przez Wykonawce w dobrym stanie
przez caty okres realizacji robot.

Koszt zabezpieczenia placu budowy nie podlega odrgbnej zaptacie i przyjmuje si¢, ze jest
wlaczony w cene kontraktowa.

1.5.5. Ochrona $rodowiska w czasie wykonywania robét

(1) Ustalenia ogdlne dotyczace ochrony srodowiska

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowacé w czasie prowadzenia robot wszelkie przepisy
dotyczace ochrony srodowiska naturalnego. W szczegolnosci Wykonawca powinien zapewnic¢
spetnienie nastgpujacych warunkow:



e Migjsca na bazy, magazyny, sktadowiska i wewngtrzne drogi transportowe powinny by¢ tak
wybrane, aby nie powodowac zniszczen w srodowisku naturalnym.
e Powinny zosta¢ podjete odpowiednie srodki zabezpieczajace przed:
o zanieczyszczeniem zbiornikow i ciekdéw wodnych pytami, paliwami, olejami,
materiatami bitumicznymi, chemikaliami oraz innymi szkodliwymi substancjami;
o przekroczeniem norm zanieczyszczenia powietrza pylami i gazami;
o przekroczeniem dopuszczalnych norm hatasu;
o mozliwo$cig powstania pozaru,
e Praca sprzetu budowlanego uzywanego podczas realizacji robot nie moze powodowac
Zniszczen w Srodowisku naturalnym
e Materialy stosowane do robdt nie powinny zawiera¢ sktadnikow zagrazajacych srodowisku, o
stezeniu przekraczajacym dopuszczalne normy.

Optaty i kary za przekroczenie w trakcie realizacji rob6t norm, okre§lonych w
odpowiednich przepisach dotyczacych ochrony srodowiska, obciazaja Wykonawce.

(2) Ochrona wod.

Wody powierzchniowe i wody gruntowe nie moga by¢ zanieczyszczane w czasie robot.

Jezeli teren budowy lub wyrobiska materiatlow lokalnych albo ukopy potozone sa w sgsiedztwie
zbiornikow lub ciekow wodnych to w razie potrzeby obszary te powinny by¢ oddzielone rowami
lub innymi przegrodami. Wody odprowadzone z terenu robot powinny by¢ oczyszczane przez
filtracje 1 osadniki, albo inne urzadzenia, ktore redukuja zawarto$¢ pyldw i innych zanieczyszczen
w odprowadzanych wodach

do poziomu nie wigkszego od wystgpujacego w naturalnych zbiornikach i ciekach wodnych, do
ktérych sa odprowadzane.

Wody powierzchniowe odptywajace z baz, magazynow i skladowisk materiatéw powinny by¢
0czyszczone, jezeli zawieraja sktadniki szkodliwe dla otoczenia, takie jak pyty, oleje, bitumy,
chemikalia czy inne szkodliwe dla srodowiska substancje.

Zbiorniki materiatdéw napedowych, olejow, bitumoéw, chemikaliow i innych szkodliwych dla
srodowiska substancji powinny by¢ wykonane i obstlugiwane w sposdb gwarantujacy nie
przedostawanie si¢ tych materialdéw do otoczenia.

Maszyny i sprzet zmechanizowany nie mogg poruszac si¢ w obrebie granic zbiornikow i ciekéw
wodnych z wyjatkiem przypadkow, gdy uzyskano na to zgode odpowiednich wladz a ruch ten
odbywa si¢ w celu przeprowadzenia robot okreslonych w kontrakcie.

(3) Ochrona powietrza

Stezenie pylow i zanieczyszczen odprowadzanych do atmosfery nie moze przekracza¢ wartosci
dopuszczalnych przez odpowiednie przepisy.

Jezeli roboty beda prowadzone metoda mieszania materiatow na budowie z uzyciem materiatow
pylacych, takich jak popioty lotne, wapno, cement itp. to stosowany sprzet i technologia powinny
ogranicza¢ zapylenie. Roboty takie mogg by¢ prowadzone na terenach zabudowanych za zgoda
organdow administracji terenowe;j.

1.5.6. Ochrona przeciwpozarowa

Wykonawca powinien przestrzega¢ przepisy ochrony przeciwpozarowe;.



Wykonawca powinien utrzymywac sprawny sprzet przeciwpozarowy wymagany przez
odpowiednie przepisy, na terenie baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych i
mieszkalnych, magazynach oraz maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne powinny by¢ sktadowane w sposob zgodny z odpowiednimi przepisami i
zabezpieczone przed dostgpem o0sob trzecich.

Maszyny i urzadzenia napg¢dzane silnikami spalinowymi i parowymi powinny by¢ wyposazone w
urzadzenia zabezpieczajace przed rozprzestrzenianiem si¢ iskier.

Jezeli przy realizacji robot konieczne jest spalanie korzeni, pni lub innych materiatow to przed
rozpoczeciem spalania Wykonawca powinien powiadomi¢ odpowiednie wtadze i stuzby.
Lokalizacja i sposéb spalania powinny by¢ takie, aby nie dopusci¢ do jakichkolwiek uszkodzen
sasiadujgcych obiektow, drzew i1 krzewow. Zaréwno lokalizacja jak i sposob spalania powinny
by¢ uzgodnione przez Wykonawce z odpowiednimi wiadzami. Przy operacji spalania, w razie
potrzeby, Wykonawca powinien zorganizowac¢ patrole przeciwpozarowe. Spalanie powinno by¢
przerwane na polecenie odpowiednich wladz. W razie przerwania albo zakonczenia spalania
ogniska powinny by¢ wygaszone.

Wykonaweca, pod kierunkiem odpowiednich wtadz lub stuzb albo samodzielnie, powinien na
wlasny koszt wygasi¢ pozar na terenie budowy lub w jego sasiedztwie, wywolany bezposrednio
jako rezultat realizacji robot.

Wykonawca be¢dzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowane pozarem wywotanym jako
rezultat realizacji roboét albo przez personel Wykonawcy.

15.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materialy, ktore w sposob trwaly sa szkodliwe dla otoczenia, nie moga by¢ dopuszczone do
uzycia.

Jezeli jakiekolwiek szkodliwe sktadniki moglyby przedosta¢ si¢ z wbudowanych materiatow do
wod powierzchniowych lub gruntowych albo powietrza to materiaty takie nie moga by¢
stosowane.

Nie dopuszcza si¢ uzycia materiatow wywotujacych szkodliwe promieniowanie o stezeniu
wiekszym od dopuszczalnego.

Wszelkie budowle lub elementy budowli wykonane z takich materialow powinny by¢ rozebrane i
wykonane ponownie z wtasciwych materiatow.

Wszelkie materialy odpadowe uzyte do robot powinny mie¢ §wiadectwa dopuszczenia, wydane
przez uprawniong jednostke, jednoznacznie okreslajace brak szkodliwego oddziatywania tych
materiatow na srodowisko.

Materialy, ktore sa szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robot, a po zakonczeniu robot ich
szkodliwo$¢ zanika (np. materiaty pylaste) moga by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania
wymagan technologicznych wbudowania. jezeli wymagaja tego odpowiednie przepisy
Zamawiajacy powinien otrzymac zgode¢ na uzycie tych materiatéw od wiasciwych organow
administracji panstwowe;.

Jezeli wykonawca uzyt materialow szkodliwych dla otoczenia wedtug warunkow szczegotowych
kontraktu i zgodnie ze specyfikacjami, a ich uzycie spowodowato jakiekolwiek zagrozenie
srodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawiajacy.

15.8. Ochrona wlasnos$ci publicznej i prywatnej

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed uszkodzeniem lub zniszczeniem wlasnosci
publicznej i prywatnej.

Jezeli w zwigzku z zaniedbaniem, niewlasciwym prowadzeniem robo6t lub brakiem koniecznych
dziatan ze strony Wykonawcy nastapi uszkodzenie Iub zniszczenie wlasnosci publicznej lub
prywatnej to Wykonawca na swoj koszt naprawi lub odtworzy uszkodzong wtasnos¢. Stan
naprawionej wlasnosci powinien by¢ nie gorszy niz przed powstaniem uszkodzenia.



Wykonawca jest w petni odpowiedzialny za spowodowanie uszkodzenia urzadzen uzbrojenia
terenu, przewodow, rurociagdw, kabli teletechnicznych itp., ktorych potozenie byto wskazane
przez Zamawiajacego lub ich wilascicieli.

Wykonawca, na podstawie informacji podanej przez Zamawiajacego, dotyczacej istniejacych
urzadzen uzbrojenia terenu, powinien przed rozpoczeciem robot zasiggna¢ od ich wlascicieli
danych odnosnie doktadnego potozenia tych urzadzen w obrgbie placu budowy.

O zamiarze przystgpienia do robot w poblizu tych urzadzen, badz ich przetozenia. Wykonawca
powinien zawiadomi¢ wtascicieli urzadzen i Inzyniera.

Jakiekolwiek uszkodzenia instalacji i urzadzen podziemnych nie wskazanych w informacji
dostarczonej Wykonawcy przez Zamawiajacego i powstate bez winy lub zaniedbania Wykonawcy
zostang usuniete na koszt Zamawiajacego. W pozostatych przypadkach koszt naprawy obcigza
Wykonawce.

159. Bezpieczenstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawca powinien przestrzega¢ wszystkie przepisy dotyczace
bezpieczenstwa i higieny pracy.

W szczegdlnosci Wykonawca ma obowigzek zadbac, aby personel nie wykonywat pracy w
warunkach niebezpiecznych, szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetniajacych odpowiednich
wymagan sanitarnych.

Wykonawca powinien zapewni¢ wszelkie urzadzenia zabezpieczajace oraz sprzet i odpowiednia
odziez dla ochrony zycia i zdrowia 0sob zatrudnionych na budowie oraz dla zapewnienia
bezpieczenstwa publicznego.

Wykonawca powinien zapewni¢ i utrzyma¢ w odpowiednim stanie urzadzenia socjalne dla
personelu prowadzacego roboty objete kontraktem.

Uznaje sig, ze wszelkie koszty zwigzane z wypeltnieniem wymagan okreslonych powyzej nie
podlegaja odrebnej zaptacie i s3 uwzglednione w cenie kontraktowe;.

2. MATERIALY

Wszystkie materiaty uzyte do wykonania instalacji musza posiada¢ aktualne polskie aprobaty
techniczne lub odpowiada¢ Polskim Normom. Wykonawca uzyska przed zastosowaniem wyrobu
akceptacje Inspektora Nadzoru. Odbior techniczny materiatow powinien by¢ dokonywany wedtug
wymagan i w sposob okreslony aktualnymi normami

Zastosowane w specyfikacji okreslenie przedmiotu zamowienia przez wskazanie nazw
producenta ma na celu doprecyzowanie przedmiotu zamdowienia. Zamawiajacy dopuszcza
mozliwo$¢ skladania ofert rownowaznych pod warunkiem, ze zaproponowane materialy i
urzadzenia beda posiadaly parametry nie gorsze niz te, ktére sa przedstawione w
dokumentacji technicznej. W przypadku zlozenia ofert réwnowaznych nalezy dolaczyé
foldery, dane techniczne i aprobaty techniczne dla materiatéow i urzadzen réwnowaznych,
zawierajace ich parametry techniczne.

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajduja si¢ niezbadane i nie zaakceptowane materialy
Wykonawca wykonuje na wlasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i nie zaplaceniem.

2.1.Materialy nie odpowiadajace wymaganiom

Materiaty nie odpowiadajace wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z placu
budowy, badz ztozone w miejscu wskazanym przez Inzyniera. Jesli Inzynier zezwoli wykonawcy
na uzycie tych materialdow do innych robot, niz te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tych
materialow zostanie przewarto$ciowany przez Inzyniera.



Kazdy rodzaj robot, w ktorym znajduja si¢ nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczac si¢ z jego nie przyjeciem i niezaptaceniem.

2.2.Przechowywanie i skladowanie materialow

Wykonawca powinien zapewni¢ wszystkim materialom warunki przechowywania i sktadowania
zapewniajace zachowanie ich jakosci i przydatnosci do robdt oraz zgodnos¢ z wymaganiami
poszczegdlnych SST. odpowiedzialno$¢ za wady materialow powstate w czasie przechowywania i
sktadowania ponosi Wykonawca. Inzynier moze zezwoli¢ na inny sposob przechowywania i
sktadowania niz podany w SST lecz nie zwalnia to Wykonawcy z odpowiedzialnosci za
ewentualne powstate z tego tytulu straty. Skladowanie powinno by¢ prowadzone w sposob
umozliwiajacy inspekcje materiatow.

Wszystkie miejsca czasowego skladowania materiatbw powinny by¢ po zakonczeniu robot
doprowadzone przez Wykonawce do ich pierwotnego stanu, w sposob zaakceptowany przez
InZzyniera.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzgtu, ktdry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na wlasciwosci wykonywanych robot. Sprzet uzywany do robot powinien
by¢ zgodny z oferta Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow 1 ilosci
wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcie organizacji robot, zaakceptowanych przez
Inzyniera; w przypadku braku ustalen w takich dokumentach sprzgt powinien by¢ uzgodniony i
zaakceptowany przez Inzyniera.

Liczba i wydajnos¢ sprzgtu powinna gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, SST i wskazaniach Inzyniera w terminie
przewidzianym kontraktem.

Sprzgt powinien by¢ stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym. Wykonawca powinien
réwniez dysponowac¢ sprawnym sprzetem rezerwowym, umozliwiajacym prowadzenie robot w
przypadku awarii sprzetu podstawowego.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidujg mozliwo$¢ wariantowego uzycia sprzgtu
przy wykonywanych robotach, Wykonawca powiadomi Inzyniera o swoim wyborze co najmniej 3
tygodnie przed uzyciem sprzgtu. Wybrany sprzet, po akceptacji Inzyniera, nie moze by¢ pdzniej
zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzgt, maszyny, urzadzenia i narze¢dzia nie gwarantujgce zachowania warunkoéw
kontraktu, zostang przez Inzyniera zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonaweca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkow transportu, ktore nie wplyna
niekorzystnie na wlasno$ci wykonywanych materiatow.

Liczba $rodkoéw transportu powinna zapewnié prowadzenie robot zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentacji projektowej, SST 1 wskazaniach Inzyniera, w terminie przewidzianym
kontraktem.

Wykonawca powinien dysponowa¢ sprawnymi rezerwowymi srodkami transportu,
umozliwiajacymi prowadzenie robot w przypadku awarii podstawowych srodkoéw transportu.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy powinny spelnia¢ wymagania dotyczace przepisow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych obcigzen na osie i innych parametrow
technicznych. Srodki transportu nie odpowiadajace warunkom kontraktu, na polecenie inzyniera
powinny by¢ usunigte z placu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT
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5.1 Ogolne zasady wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z warunkami kontraktu oraz za
jakos$¢ zastosowanych materialow i wykonywania robdt, za ich zgodno$¢ z dokumentacja
projektowa, wymaganiami SST, PZJ, projektu organizacji robdt oraz poleceniami inzyniera.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Zasady Kkontroli i jakoSci robét

Celem kontroli robot powinno byc¢ takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem aby
osiggna¢ zatozong jakos¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za pelng kontrole robot i jakosci materiatow. Wykonawca
powinien zapewni¢ odpowiedni system kontroli, wiaczajac personel, laboratorium, sprzet,
zaopatrzenie 1 wszystkie urzadzenia niezbedne do pobierania probek i badan materialow oraz
robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Inzynier moze zazada¢ od Wykonawcy
przeprowadzenia badan w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadowalajacy.

Wykonawca powinien przeprowadzi¢ pomiary i badania materialdéw oraz robot z czestotliwoscia
zapewniajacg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami zawartymi w
dokumentacji projektowej i SST.

6.2. Atesty jakosci materialéw i urzadzen

Przed wykonaniem badan jako$ci materialow przez Wykonawce, Inzynier moze dopusci¢ do
uzycia materialy posiadajace atest producenta stwierdzajacy ich petna zgodno$¢ z warunkami
podanymi w SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych atesty sa wymagane przez SST, kazda partia dostarczona
do robot powinna posiada¢ atest okreslajacy w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe powinny posiada¢ atesty wydane przez producenta, poparte w razie
potrzeby wynikami wykonanych przez niego badan. Kopie wynikéw tych badan powinny by¢
dostarczone przez Wykonawce Inzynierowi na jego zyczenie.

6.3. Dokumenty budowy

() Dziennik budowy

Dziennik budowy jest dokumentem prawnym obowigzujacym Zamawiajacego i Wykonawce w
okresie od przekazania Wykonawcy placu budowy do konca okresu gwarancyjnego.
Odpowiedzialno$¢ za prowadzenie dziennika budowy zgodnie z obowigzujacymi przepisami
spoczywa na kierowniku budowy.

Zapisy w dzienniku budowy powinny by¢ dokonywane na biezaco i powinny dotyczy¢ przebiegu
robot, stanu bezpieczenstwa ludzi i mienia oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.
Kazdy zapis w dzienniku budowy powinien by¢ opatrzony datg jego dokonania, podpisem osoby,
ktora dokonata zapisu, z podaniem jej imienia i nazwiska oraz stanowiska stuzbowego. Zapisy
powinny by¢ czytelne, dokonane trwata technika, w porzadku chronologicznym, bezposrednio
jeden pod drugim, bez przerw.

Zataczone do dziennika budowy protokoty i inne dokumenty powinny by¢ oznaczone kolejnym

numerem zatacznika i opatrzone datg i podpisem kierownika budowy i Inzyniera.
Do dziennika budowy nalezy wpisywa¢ w szczegolnosci:
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date przekazania Wykonawcy placu budowy;

date przekazania przez Zamawiajacego dokumentacji projektowej; uzgodnienie przez Inzyniera
programu zapewnienia jakosci i harmonograméw robot;

terminy rozpoczgcia i zakonczenia poszczegolnych elementow robot; przebieg robot, trudnosci i
przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przyczyny przerw w robotach;

uwagi i polecenia Inzyniera;

daty zarzadzenia wstrzymania robot, z podaniem powodu; zgtoszenia i daty odbiorow robot
zanikajacych, ulegajacych zakryciu, cze§ciowych i koncowych odbioréw robét;

wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy;

stan pogody i temperature powietrza w okresie wykonywania robot podlegajacych ograniczeniom
lub wymaganiom szczegdlnym w zwigzku z warunkami klimatycznymi;

zgodno$¢ rzeczywistych warunkow geotechnicznych z ich opisem w dokumentacji projektoweyj;
dane dotyczace czynnosci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przed i w trakcie
wykonywania robot;

dane dotyczace sposobu wykonywania zabezpieczenia robdt; dane dotyczace jakoS$ci
materiatlow, pobierania probek oraz wyniki przeprowadzonych badan z podaniem, kto je
przeprowadzat;

wyniki prob poszczeg6lnych elementéw budowli z podaniem, kto je przeprowadzal; inne istotne
informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjasnienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowy powinny by¢
przeditozone Inzynierowi do ustosunkowania sie.

Decyzje Inzyniera wpisane do dziennika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniem ich
przyjecia lub zajeciem stanowiska.

Whis projektanta do dziennika budowy obliguje Inzyniera do ustosunkowania si¢. Projektant nie
jest jednak strong kontraktu i nie ma uprawnien do wydawania polecen Wykonawcy robét.

(2) Ksiega obmiaru

Ksiega obmiaru stanowi dokument pozwalajacy na rozliczenie faktycznego postepu kazdego z
elementow robot. Obmiary wykonanych robot przeprowadza si¢ w jednostkach przyjetych w
kosztorysie ofertowym i wpisuje do ksiegi obmiarow.

(3) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, atesty materiatdw, orzeczenia o jakosci materialow, recepty robocze i
kontrolne wyniki badan Wykonawcy i Zamawiajacego powinny by¢ gromadzone w formie
uzgodnionej w programie zapewnienia jako$ci. Dokumenty te stanowig zalaczniki do odbioru
robot. Winny by¢ udostgpnione na kazde zyczenie Zamawiajgcego.

(4) Pozostale dokumenty budowy

Do dokumentow budowy zalicza si¢, oprocz wymienionych w pkt. (1)-(3) nastgpujace
dokumenty:

a) pozwolenie na realizacje zadania budowlanego,

b) protokoty przekazania placu budowy,

€) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne umowy cywilnoprawne ,

d) protokoty odbioru robot,

e) protokoty z narad i ustalen.

(5) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy powinny by¢ przechowywane na placu budowy w miejscu odpowiednio
zabezpieczonym.
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Zaginigcie ktoregokolwiek z dokumentéw budowy powinno spowodowac jego natychmiastowe
odtworzenie w formie przewidzianej prawem.

Wszelkie dokumenty budowy powinny by¢ zawsze dostepne dla Inzyniera i przedstawiane do
wgladu na zyczenie Zamawiajgcego.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot

Obmiar robot powinien okresli¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt w jednostkach ustalonych
w kosztorysie ofertowym i SST.

Obmiaru robdt dokonuje Wykonawca po pisemnym powiadomieniu Inzyniera o zakresie
obmierzanych robot i terminie obmiaru, co najmniej na 3 dni przed tym terminem.

Obmiar odbywa si¢ w obecnos$ci Inzyniera i wymaga jego akceptacji. Wyniki obmiaru powinny
by¢ wpisane do ksiggi obmiarow.

7.2. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary powinny by¢ przeprowadzone przed czgsciowym lub koncowym odbiorem robét, a takze
w przypadku wystepowania dtuzszej przerwy w robotach i zmiany Wykonawcy robot.

Obmiar robot zanikajacych przeprowadza si¢ w czasie ich wykonywania.
Obmiar robot podlegajacych zakryciu przeprowadza si¢ przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia powinny by¢ wykonane w sposob
zrozumialy i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub objgtos$ci powinny by¢ uzupetnione odpowiednimi
szkicami umieszczonymi na karcie ksiggi obmiaru. W razie braku miejsca szkice moga by¢
dotaczone w fornale oddzielnego zatacznika do ksiegi obmiaru, ktorego wzor zostanie uzgodniony
z Inzynierem.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbiorow roboét

W zalezno$ci od ustalen odpowiednich SST, roboty podlegajg nastepujacym etapom odbioru,
dokonywanym przez Inzyniera przy udziale Wykonawcy:

a) odbiorowi robot zanikajgcych i ulegajacych zakryciu,
b) odbiorowi cze$ciowemu,

€) odbiorowi kohcowemu,

d) odbiorowi ostatecznemu.

8.2. Odbiér robot zanikajacych i ulegajacych zakryciu.

Odbioér robdt zanikajacych i1 ulegajacych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakoSci
wykonywanych robot, ktére w dalszym procesie realizacji ulegng zakryciu.

Odbior robot zanikajacych 1 ulegajacych zakryciu powinien by¢ dokonany w czasie
umozliwiajacym wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogoélnego postepu
robot.
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Odbioru robdt dokonuje Inzynier.

Gotowo$¢ danej czgsci robot, do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy i
powiadomieniem Inzyniera. Odbiér powinien by¢ przeprowadzony niezwtocznie, nie pdzniej
jednak niz w ciagu 3 dni od daty zgltoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomienia o tym
fakcie Inzyniera.

Jako$¢ 1 ilo$¢ robdt ulegajacych zakryciu ocenia Inzynier na podstawie dokumentow
zawierajacych komplet wynikow badan laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiary,
w konfrontacji z dokumentacja projektowa, SST i1 uprzednimi ustaleniami.

W przypadku stwierdzenia odchylen od przyjetych wymagan i innych wcze$niejszych ustalen,
InZynier ustala zakres robdt poprawkowych lub podejmuje decyzje dotyczace zmian i korekt. W
wyjatkowych przypadkach podejmuje decyzj¢ dokonania potracen.

Przy ocenie odchylen i podejmowaniu decyzji o robotach poprawkowych lub robotach
dodatkowych Inzynier uwzglednia tolerancje i zasady odbioru podane w SST dotyczacych danej
czesci robot.

8.3. Odbiodr czesciowy

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych czgéci robot wraz z ustaleniem
naleznego wynagrodzenia. Odbioru czeSciowego robdt dokonuje si¢ wg zasad jak przy odbiorze
koncowym robot.

84. Odbior koncowy robot

Odbidr koncowy polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robot w odniesieniu do ich
ilosci, jako$ci i wartosci.

Calkowite zakonczenie robdt oraz gotowos¢ do odbioru koncowego powinna by¢ stwierdzona
przez kierownika robot wpisem do dziennika budowy z bezzwlocznym powiadomieniem na
pizmie o tym fakcie Inzyniera.

Odbior koncowy robot powinien nastapi¢ w terminie ustalonym w warunakch kontraktu, liczac od
dnia potwierdzenia przez Inzyniera zakonczenia rob6t i kompletnosci oraz prawidtowos$ci operatu
kolaudacyjnego.

Odbioru koncowego robot dokonuje komisja wyznaczona przez Zamawiajacego przy udziale
Inzyniera i Wykonawcy. Komisja dokonujaca odbioru robdt dokonuje ich oceny jakosciowej na
podstawie przedtozonych dokumentoéw, wynikow badan i pomiardéw, ocenie wizualnej oraz
zgodnos$ci wykonania robot z dokumentacja projektowa i SST.

W toku odbioru koncowego robdt komisja powinna si¢ zapoznac z realizacjg ustalen przyjetych w
trakcie odbiorow rob6t zanikajacych i ulegajacych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania
robot uzupetniajacych i robot poprawkowych.

W przypadkach niewykonania wyznaczonych robot poprawkowych lub roboét uzupetniajacych,
komisja przerywa swoje czynnos$ci i ustala nowy termin odbioru

koncowego.

W przypadku stwierdzenia przez komisje, ze jakos¢ wykonywanych robot w poszczegdlnych
asortymentach nieznacznie odbiega od wymaganej dokumentacja projektowg i1 SST z
uwzglednieniem tolerancji i nie ma wigckszego wplywu na cechy eksploatacyjne obiektu i
bezpieczenstwo, komisja dokonuje potrgcen, oceniajgc pomniejszong warto$¢ wykonywanych
robot w stosunku do wymagan przyjetych w dokumentach kontraktowych.

8.5. Dokumenty do odbioru koncowego robot.

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru koncowego robot jest protokot odbioru
koficowego robot sporzadzony wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.

Do odbioru koncowego Wykonawca jest. zobowiazany przygotowac nastepujace
dokumenty:
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e dokumentacj¢ projektowa z naniesionymi zmianami,

szczegotowe specyfikacje techniczne,

uwagi i zalecenia Inzyniera, zwlaszcza przy odbiorze robot zanikajacych i
ulegajacych zakryciu, i udokumentowanie wykonania jego zalecen,

recepty i ustalenia technologiczne,

dzienniki budowy i ksiegi obmiaru,

wyniki pomiarow kontrolnych oraz badan i oznaczen laboratoryjnych zgodne z SST,
atesty jako$ciowe wbudowanych materiatow,

opini¢ technologiczng sporzadzona na podstawie wszystkich wynikéw badan

1 pomiarow zataczonych do dokumentéw odbioru, a wykonywanych zgodnie z

SST,

sprawozdanie techniczne,

inne dokumenty wymagane przez Zamawiajacego.

Sprawozdanie techniczne powinno zawierac:

e zakres i lokalizacje wykonywanych robot,

o wykaz wprowadzonych zmian w stosunku do dokumentacji projektowej przekazanej

przez Zamawiajgcego,

e uwagi dotyczace warunkow realizacji robot,

e date rozpoczgcia i zakonczenia robot.
W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzgledem przygotowania dokumentacyjnego nie sa
gotowe do odbioru koncowego, komisja w porozumieniu z Wykonawca wyznacza ponowny
termin odbioru koncowego robot.
Wszystkie zarzadzone przez Komisj¢ roboty poprawkowe lub uzupetniajgce powinny byé
zestawione wg wzoru ustalonego przez Zamawiajacego.
Termin wykonania robot poprawkowych i robdt uzupetniajacych wyznacza komisja.

8.6. Odbior ostateczny

Odbior ostateczny polega na ocenie wykonanych robot zwigzanych z usunigciem wad
stwierdzonych przy odbiorze koncowym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.

Odbior ostateczny powinien by¢ dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu z
uwzglednieniem zasad odbioru koncowego.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogdlne

Podstawa ptatnosci jest stawka jednostkowa, skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiaru ustalong dla danej pozycji slepego kosztorysu.

Stawka jednostkowa pozycji powinna uwzglgdnia¢ wszystkie wymagania oraz czynnosci i
badania sktadajace si¢ na jej wykonanie, okreslone w pkt. 9 SST dla tej roboty.

Stawka jednostkowa powinna obejmowac: robocizne¢ bezposrednia, warto$¢ zuzytych materialow
wraz z kosztami ich zakupu, warto$¢ pracy sprzetu wraz z kosztami jednorazowymi
(sprowadzenie sprzgtu na plac budowy i z powrotem, montaz i demontaz na stanowisku pracy),
koszty posrednie, w sktad ktorych wchodza: place personelui kierownictwa budowy,
pracownikéw nadzoru i laboratorium, koszty urzadzenia i eksploatacji zaplecza budowy, wydatki
dotyczace bhp, ustugi obce na rzecz budowy, optaty za dzierzawa placow 1 bocznic,
ekspertyzy dotyczace wykonanych robdt, ubezpieczenia oraz koszty zarzadu przedsigbiorstwa
Wykonawcy, zysk kalkulacyjny zawierajacy ewentualne ryzyko Wykonawcy z tytutu innych
wydatkéw mogacych wystapi¢ w czasie realizacji robdt, podatki obliczane zgodnie z
obowigzujacymi przepisami.
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Do stawek jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT. Uzgodniona stawka jednostkowa
zaproponowana przez Wykonawce za dang pozycje w kosztorysie ofertowym jest ostateczna i
wyklucza mozliwos¢ zadania dodatkowej zaptaty za wykonanie robot objetych tg pozy cj a
kosztorysowa za wyjatkiem przypadkéw omowionych w warunkach kontraktu.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Polskie normy i Normy Branzowe;
Aprobaty techniczne;

Warunki techniczne wykonania i odbioru robdt budowlano - montazowych:
Opis techniczny zatagczony do dokumentacji techniczne;.

SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA 1
Roboty przygotowawcze

Kod CPV- 45100000-8

SPIS TRESCI

1. WSTEP

1.1.  Przedmiot SST

1.2.  Zakres stosowania SST

1.3.  zakres robot objetych SST

14. Podstawowe okreslenia

1.5. Ogodlne wymagania dotyczace robot

2. MATERIALY
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3. SPRZET
4. TRANSPORT ,
5. WYKONANIE ROBOT
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1.WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegdtowej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczace placu
budowy.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zleceniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majgce na
celu przygotowania placu budowy. W zakres tych prac wchodza:

koordynacja robot budowlanych na placu budowy, budynki i obiekty tymczasowe placu budowy,
wyposazenie placu budowy w instalacje, sktadowanie i przechowywanie materiatow, elementow 1
wyrobow na placu budowy.

14. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podstawowe niniejszej SST sa zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami,
wytycznymi i okresleniami podanymi w OST

1.5. Ogodlne wymagania dotyczgce robdt
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ wykonania roboét ich zgodnos$¢ z dokumentacija
projektowa SST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

Tradycyjne materiaty stosowane przez wykonawce robot do przygotowania placu budowy.

3.SPRZET
Do robét zwigzanych z przygotowaniem placu budowy moze by¢ uzyty dowolny sprzet zwigzany
z zakresem tego rodzaju robot.

4 TRANSPORT
Transport materiatéw zwigzanych z przygotowaniem placu budowy moze odbywac si¢
samochodami skrzyniowymi lub innym sprzetem mechanicznym

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Koordynacja robo6t na placu budowy

5.1.1. Ogoblne warunki realizacji obiektow budowlanych

Koordynacja wykonywania rob6t budowlano-montazowych poszczegdlnych rodzajéow powinna
by¢ uwzgledniona w projektach organizacji i robdt ogélnych oraz w harmonogramach realizacji
obiektu budowlanego oraz w poszczegolnych fazach wykonywania robot.

Niezaleznie od przyjetych ustalen koordynacyjnych kierownik budowy powinien koordynowac
prace zwigzane z biezacym przebiegiem robot, inwestora oraz kierownikoéw innych rodzajow
robot.

Ogolny harmonogram budowy powinien zawiera¢ terminy rozpoczecia i zakonczenia
poszczegblnych rodzajow robot Iub ich etapow, tak aby zapewnit prawidtowy i rytmiczny
przebieg wykonywania robdt ogélnobudowlanych, a jednoczesnie umozliwial wykonanie robot
specjalistycznych w odpowiednich terminach; ogolny harmonogram budowy powinien by¢
uzgodniony ze wszystkimi podwykonawcami oraz powinien stanowi¢ podstawe do opracowania
harmonogramu szczegoétowych dla poszczegdlnych rodzajoéw robot.

5.2. Zagospodarowanie placu budowy
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5.2.1. Przygotowanie terenu budowy

Przed przystagpieniem do wykonania robot budowlanych wykonawca powinien
odpowiednio przygotowac teren, na ktérym te roboty maja by¢ wykonane, a w szczego6lnosci:

a) ogrodzi¢ plac budowy, gdy jest to konieczne ze wzgledu na ochrone mienia
znajdujacego sie na placu budowy lub w celu zapobiezenia niebezpieczenstwu, jaki moze
zagraza¢ w czasie wykonywania robot osobom majacym dostep do miejsca wykonywania
robot; ogrodzenie placu budowy powinno by¢ tak wykonane aby nie stwarzato zagrozenia dla
ludzi, a jego wysoko$¢ powinna wynosi¢ nie mniej niz 1,50m;

b) usuwa¢ z placu budowy gruz, zbedne materialy, urzadzenia
i przedmioty mogace stwarzaé przeszkody lub utrudnia¢ wykonywanie robot.

5.3 Skiladowanie, przechowywanie materialow, elementow i wyroboéw na placu
budowy

a) Przy rozmieszczaniu magazynow i sktadowisk na placu budowy
nalezy kierowac si¢ nastepujacymi zasadami:

e materiaty, elementy i wyroby nalezy w miar¢ mozliwo$ci magazynowac w
bezposredniej bliskosci miejsca ich wbudowania,

e clementy i wyroby przeznaczone do wbudowania w dany obiekt powinny by¢
sktadowane na placu przyobiektowym, jesli nie ulegaja one zmianom pod
wplywem warunkow atmosferycznych (np. prefabrykaty z betonu) lub w
pobliskich zadaszonych magazynach zamknigtych i otwartych (wiaty - np.
stolarka budowlana),

e powierzchnie placow sktadowania bez zadaszenia i z zadaszeniem oraz
magazynéw zamknietych nalezy oblicza¢ na podstawie wskaznikéw sktadowania
materiatow.

b) Dostarczenie materiatdw przeznaczonych na plac budowy powinno
nastapi¢ dopiero po odpowiednim przygotowaniu sktadowisk na otwartym
powietrzu lub zapewnieniu przykrycia dachem, a w razie gdy jest
to konieczne ze wzglgdu na charakter materiatlow, po wykonaniu
magazynoéw zamknietych, zabezpieczajacych materialy od bezposrednich
wplywow atmosferycznych i umozliwiajacych utrzymanie
w pomieszczeniach niezbednej minimalnej temperatury.

C) Materiaty, elementy i wyroby budowlane nalezy sktadowaéna placu budowy w
sposob zabezpieczajacy je przed pogorszeniem si¢ ich wlasciwo$ci technicznych
(jakosci), spowodowanym wptywami atmosferycznymi, czynnikami fizykochemicznymi
lub mechanicznymi (np. zmieszanie, uszkodzenie).

5.4 Zakres robdt do wykonania

W zakresie robot przygotowawczych uwzglednic nalezy:

- Wywiezienie i utylizacje materiatow pochodzacych z rozbiorki

Wykonawca jest zobowigzany do spelnienia wszystkich czynnosci wykonawczych,
przygotowawczych, podstawowych i pomocniczych sktadajacych sie na kompletno$é i fachowosé
robodt rozbiorkowych wynikajacych z dokumentacji projektowej, norm, przepisow technicznych i
zasad sztuki budowlanej.
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Zakres stosowania SST
Zakres robot objetych SST
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1. WSTEP

1.1 Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej s3 wymagania dotyczace wykonania
i odbioru stolarki okiennej.

12 Zakres stosowania SST.

Szczegdlowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy
przy zlecaniu i realizacji robot wymienionych w pkt. 1.1.

1.3. Zakres robot objetych SST.

Roboty, ktorych dotyczy specyfikacja, obejmuja wszystkie czynno$ci umozliwiajace i majace na
celu wykonanie montazu stolarki okiennej.
Zastosowana stolarka okienna to PCV, o profilu pigciokomorowym wzmocnionym z szyba

zespolong o wspotczynniku U<1,1W/m2*K w kolorze biatym.

14 OKkreslenia podstawowe.

Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujacymi odpowiednimi normami.

15 Ogoélne wymagania dotyczace robét.

Wykonawca roboét jest odpowiedzialny za jakos¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacija
projektowa, SST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY

21 Whbudowac nalezy stolark¢ kompletnie wykofczona wraz z okuciami.

2.2 Stolarka okienna PCV , szyby zespolone , drzwi wej$ciowe stalowe ocieplone.
2.3 Okucia budowlane.

2.3.1. Kazdy wyrdb stolarki budowlanej powinien by¢ wyposazony
w okucia zamykajace, taczace zabezpieczajace i uchwytowo - ostonowe.

2.3.2 Okucia powinny odpowiada¢ wymaganiom norm panstwowych,

a w przypadku braku takich norm - wymaganiom okreSlonym w $wiadectwie ITB
dopuszczajacym do stosowania wyroby stolarki budowlanej wyposazone w okucie, na ktore nie
zostala ustanowiona norma.

2.3.3. Okucia stalowe powinny by¢ zabezpieczone fabrycznie trwatymi
powlokami antykorozyjnymi. Okucia nie zabezpieczone nalezy, przed ich zamocowaniem, pokry¢

minig otowiang lub farbg ftalowa, chromianowg przeciwrdzewna.

2.4. Skladowanie elementow

Wszystkie wyroby nalezy przechowywa¢ w magazynach zamknietych, suchych i
przewiewnych, zabezpieczonych przed opadami atmosferycznymi.
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Podltogi w pomieszczeniu magazynowym powinny by¢ utwardzone, poziome i rowne.
Wyroby nalezy uktada¢ w jednej lub kilku warstwach w odlegtosci nie mniejszej niz 1
m od czynnych urzadzen grzejnych i zabezpieczy¢ przed uszkodzeniem.

3. SPRZET

Roboty mozna wykonaé przy uzyciu dowolnego typu sprzegtu zaakceptowanego
przez Inzyniera.

4. TRANSPORT

Kazda partia wyrobow przewidziana do wysytki powinna zawiera¢ wszystkie elementy
przewidziane norma lub projektem indywidualnym.

Okucia nie zamontowane do wyrobu przechowywaé i transportowa¢ w odrgbnych
opakowaniach.

Elementy do transportu nalezy zabezpieczyé przed uszkodzeniem przez odpowiednie
opakowanie. Zabezpieczone przed uszkodzeniem elementy przewozi¢c w miare
mozliwosci przy uzyciu palet lub jednostek kontenerowych. Elementy moga by¢
przewozone dowolnymi $rodkami transportu zaakceptowanymi przez Inzyniera oraz
zabezpieczone przed uszkodzeniami, przesunigciem lub utratg statecznos$ci.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Przygotowanie osciezy.

51.1. Przed osadzeniem stolarki nalezy sprawdzi¢ doktadno$¢ wykonania
oscieza, do ktorego ma przylega¢ oscieznica. W przypadku wystepujacych wad w
wykonaniu o$cieza lub zabrudzenia powierzchni o$cieza, o$cieze nalezy naprawic i
oczyscic.

512 Stolarke okienng nalezy zamontowa¢ w punktach rozmieszczonych w
o$ciezu zgodnie z wymaganiami podanymi w tabeli ponize;j.

Wymiary ze |wnetrzne (cm ) Liczba Rozmieszczenie punktow
wysoko$é szerokos$¢ punktow ) zamocowan
zamocowan w nadprozu i na stojaka
progu

do150 4 nie mocuje si¢ po 2
150-=-200 6 po 2 po 2
do 150 powyzej 200 8 po 3 DO 2
Do 150 6 nie mocuje si¢ po 3
. 150 =-200 8 po 1 po 3
powyzej 1501 o vsei 200 100 00 2 po 3

5.2. Osadzanie i uszczelnianie stolarki.

Doktadnos$¢ wykonania osciezy powinna odpowiada¢ wymogom dla robot murowych.
Oscieznice mocowaé za pomoca kotew lub hakoéw osadzonych w osciezu. OScieznice nalezy
zabezpieczy¢ przed korozja biologiczng od strony muru.
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Szczeliny migdzy o$cieznicg a murem wypetni¢ materiatem izolacyjnym dopuszczonym do tego
celu s$wiadectwem ITB.

Przed trwalym zamocowaniem nalezy sprawdzi¢ ustawienie oScieznic w pionie i poziomie; W
wypadku bram bezo$cieznicowych sprawdzi¢ ustawienie zawiasow kotwigcych w o$ciezu.

Po zmontowaniu bramy doktadnie zamkna¢ i sprawdzi¢ luzy.

5.3. Powloki malarskie

Powierzchnia powtok nie powinna mie¢ uszkodzen.

Barwa powtoki powinna by¢ jednolita, bez widocznych poprawek, sladow pedzla, rys i
odpryskow.

Wykonane powloki nie powinny wydziela¢ nieprzyjemnego zapachu i zawiera¢ substancji
szkodliwych dla zdrowia.

6. KONTROLA JAKOSCI

6.1. Zasady kontroli jakoSci powinny by¢ zgodne z wymogami PN-88/B-10085 dla stolarki
okiennej i drzwiowej, PN-72/B-10180 dla robot szklarskich

6.2. Ocena jakosci powinna obejmowac:
e sprawdzenie zgodno$ci wymiarow,
o sprawdzenie zgodnosci elementéw odtwarzanych z elementami dostarczonymi do
odwzorowania,
sprawdzenie jako$ci materialow, z ktorych zostata wykonana stolarka,
sprawdzenie prawidlowosci wykonania z uwzglednieniem szczegdtow konstrukcyjnych,
sprawdzenie dziatania skrzydet i elementéw ruchomych, oku¢ oraz ich funkcjonowania,
e sprawdzenie prawidlowos$ci zmontowania i uszczelnienia.
Roboty podlegaja odbiorowi.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostka obmiarowa robot jest dla pozycji — m2 wbudowane;j stolarki w $wietle o$cieznic.

8. ODBIOR ROBOT

Wszystkie roboty wymienione w SST podlegaja zasadom odbioru robot zanikajacych.

Odbior obejmuje wszystkie materiaty podane w punkcie 2, oraz czynno$ci wyszczegolnione w
punkcie 5.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

Platnosc.
Placi si¢ za ustalong ilo$¢ wykonanych robot w jednostkach podanych w punkcie 7.
Cena obejmuje:
dostarczenie gotowej stolarki,
e osadzenie stolarki w przygotowanych otworach z uszczelnieniem i ewentualnym
obiciem listwami,
e dopasowanie i wyregulowanie, ewentualng naprawe powstatych uszkodzen.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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PN-88/B-10085. - Stolarka budowlana. Okna i drzwi. Wymagania i badania.

PN-72/B-10180. - Roboty szklarskie. Warunki i badania techniczne przy

odbiorze.

PN-78/B-13050. - Szkto ptaskie walcowane.

PN-75/B-94000. - Okucia budowlane. Podziat.

BN-70/B-5028-22. - Gwozdzie stolarskie. Wymiary.

BN-79/7150-02. - Stolarka budowlana. Pakowanie, przechowywanie i transport.
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