Przedmiar robot

PUSTOSTAN

Lokalizacja Wloclawek ul. Torunska nrS1a m105

Lp.

Podstawa
ustalenia

Opis robét

Jedn. Obmiar

miary

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
40314-090-020

Kuchnia gazowa 4-palnikowa o polgczeniu zigczem
elastycznym, z piekarnikiem
Charakterystyka Robét: Tablica: 0314
1.Wykrecenie korka

2.Ustawienie kuchni

Dla kol.02, 03, 05, 08:

3.Wykonanie otworéw w $cianie

4 Przykrgcenie wspornikow
5.Potaczenie kuchni z instalacja

Dla kol.01, 03, 04, 06, 07, 09:
3.Polaczenie kuchni z instalacja
krotnoscé= 1,00

szt

1,00

wg nakfadow
rzeczowych
KNNR
40229-05010-020

Zlewozmywak z blachy nierdzewnej na szafce
Charakterystyka Robot: Tablica: 0229

1.Wyznaczenie migjsca ustawienia przyboru

2.0bsadzenie wspornikow lub konstrukcji wsporczej
3.Ustawienie i umocowanie przyboru

4.Uszczelnienie kro¢ca odptywowego z syfonem materialem
uszczelniajacym
krotnosé= 1,00

szt

1,00

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
40231-040-090

Wanny kgpielowe stalowe bez obudowy
Charakterystyka Robér. Tablica: 0231

Dla kol.01-05:

1.Zalozenie i umocowanie nozek wanny lub wykonanie podstawy
2.Zmontowanie urzadzenia przelewowo-spustowego
3.Ustawienie wanny

4. Polaczenie odptywu z syfonem i uszczelnienie zlacza
Dla kol.05:

5.Zmontowanie obudowy wanny

Dla kol.06:

1.Ustawienie korytka pralniczego

2.Zamontowanie spustu
krotnosé= 1,00

kpl

1,00

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
40233-030-090

Ustep z pluczkg ustgpowg typu "kompakt”
Charakterystyka Robor: Tablica: 0233

1. Wyznaczenie miejsca ustawienia ustepu
2.Wykonanie otwordéw i obsadzenie kotkéw
3.Ustawienie misk i, montaz kompletnego urzadzenia sptukujgcego,
zalozenie

lejka gumowego

Dla kol.01-03 i 05:
4 Zalozenie sedesu i zamocowanie ustgpu wkretami
5.Polaczenie z instalacja doptywowa i odplywowa
Dla kol.04:
4 Ustawienie syfonu zeliwnego

5.Polaczenie z instalacja doptywowa i odplywowa
krotnosé= 1,00

kpl

1,00
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wg nakladow
rzeczowych
KNNR
40230-02010-090

Umywalka pojedyncza porcelanowa z syfonem z

tworzywa sztucznego, gruszkowym
Charakterystyka Robét: Tablica: 0230

Dla kol.01-04:

1.Wyznaczenie migjsca ustawienia umywalki
2.0bsadzenie wspornikow lub umocowanie podstawy
3.Ustawienie umywalki

4.Uszczelnienie kroéca odplywowego

Dla kol.02:

5.Zalozenie trzymadetka i potaczenie z korkiem
Dla kol.05:

1.Ustawienie postumentu

2.Wykonanie otworéw u wbicie kotka rozporowego
3 Przykrecenie postumentu
krotnosé= 1,00

kpl

1,00

wg nakladdéw
rzeczowych
KNNR
40137-010-020

Baterie umywalkowe lub zmywakowe Scienne o Srednicy

nominalnej 15 mm
Charakterystyka Robot: Tablica: 0107

1.Wyznaczenie miejsca ulozenia rur

2.Wykonania otworéw i obsadzenie uchwytow

3. Przecinanie i gwintowanie rur

4 Zamontowanie rur i lacznikéw z uszczelnieniem polaczen
gwintowanych

materialem uszczelniajacym
5.Zaslepienie wylotéw rur korkami
krotnosé= 1,00

szt

2,00

wg nakladow
rzeczowych
KNNR
40137-090-020

Baterie natryskowe z natryskiem recznym o Srednicy

nominalnej 15 mm
Charakterystvka Robét: Tablica: 0107
1.Wyznaczenie miejsca ulozenia rur
2.Wykonania otwor6w i obsadzenie uchwytow
3 Przecinanie i gwintowanie rur
4 Zamontowanie rur i tgcznikow z uszczelnieniem potaczen
gwintowanych
materialem uszczelniajacym
5.Zaslepienie wylotow rur korkami
krotnosé= 1,00

szt

1,00

wg naktadow
rzeczowych
KNNR
40307-010-020

Préba instalacji gazowej z rur stalowych na cisnienie dla
wykonawcy i dostawcy gazu w budynkach mieszkalnych,

za gazomierzem
Charakterystyka Robér: Tablica: 0307

1.Przylaczenie pompy powietrznej

2 Napelnienie instalacji powietrzem i utrzymanie wymaganego
ci$nienia przez

30 minut

3.Sprawdzenie instalacji z zaznaczeniem miejsc ewentualnych usterek
4.Odlgczenie pompy i zakorkowanie wylotu rury

Uwaga:

Naklady materialéw podane w kol.02-05 odnosza sig do | (jednej)
proby.

Naklady kol.06 dotycza robot, dla ktorych naklady okreslono wg
kol.02-05
krotnosé= 1,00

szt

1,00
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wg nakladow
rzeczowych
KNNR
40111-010-040

Rurociggi o srednicy zewnetrznej 20 mm z polipropylenu
o polgczeniach zgrzewanych, na scianach w budynkach

mieszkalnych
Charakterystyka Robot: Tablica: 0111
1.Wyznaczenie miejsca ulozenia rur
2.Wykonanie otworéw i obsadzenie uchwytow
3.Przecinanie rur
4.0Obsadzenie tulei
5.Ulozenie rur i ksztaltek
6. Wykonanie polaczen rur i ksztaltek metoda zgrzewania
7.Zaslepienie wylotow rur
krotnosé= 1,00

24,00
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